34.5-5-05я7
А 224	 
Автоматизация технологических и производственных процессов в машиностроении : учебник для вузов / Ю. З. Житников, Б. Ю. Житников, А. Г. Схиртладзе и др. ; под общ. ред. Ю. З. Житникова. – Старый Оскол : Изд-во ТНТ, 2014. – 655 с.
аб-3экз
	
34.623-5-05я7
А 224	 
Автоматизированные системы кузнечно-штамповочного производства : учебник для вузов / К. И. Васильев, А. М. Смирнов, Е. Н. Сосенушкин и др. – Старый Оскол : Изд-во ТНТ, 2014. – 483 с.
аб-3экз
	
34.5-5-05я7
В 924	
Выжигин, А. Ю. Гибкие производственные системы : учебное пособие для вузов / А. Ю. Выжигин. – Москва : Машиностроение, 2012. – 286 с.
аб-11экз
	
32.816.1я7
Г 71	
Горькавый, М. А. Автоматизированный синтез управляющих программ для роботизированной механообработки : учебное пособие для вузов / М. А. Горькавый, С. И. Сухоруков, А. Ю. Ефимов. – Комсомольск-на-Амуре : Изд-во Комсомольского-на-Амуре гос. ун-та, 2020. – 55 с.
аб-50экз
	
32.816.1
Д 426	
Джордан, Д. Роботы / Д. Джордан; пер. с англ. – Москва : Изд. группа «Точка», 2017. – 258 с. – (Завтра это будут знать все).
аб-6экз
	
31.291-05я7
К 207	
Капунцов, Ю. Д. Электрический привод промышленных и бытовых установок : учебное пособие по курсу "Электрический привод" / Ю. Д. Капунцов. – 3-е изд., стер. – Москва : Изд-во МЭИ, 2011. – 223 с.
аб-4экз
	
32.85я7
К 663	
Кореневский, Н. А. Приборы, аппараты, системы и комплексы медицинского назначения. Интроскопическая и хирургическая техника : учебник для вузов / 
Н. А. Кореневский, З. М. Юлдашев. – Старый Оскол : Изд-во ТНТ, 2020. – 282 с.
аб-10экз
	
34.630.2-52я7
К 893	
Кузьмин, А. В. Основы программирования систем числового программного управления : учебное пособие для вузов / А. В. Кузьмин, А. Г. Схиртладзе. – Старый Оскол : Изд-во ТНТ, 2015. – 239 с.
аб-12экз
	
32.816.1-02я7
Л 841	
Лукинов, А. П. Проектирование мехатронных и робототехнических устройств : учебное пособие для вузов / А. П. Лукинов. – Санкт-Петербург : Лань, 2012. – 608 с.+электрон. опт. диск. 
аб-10экз
	
34.5-5я7
О-224	 
Оборудование машиностроительных предприятий : учебное пособие для вузов / А. Г. Схиртладзе, В. П. Борискин, В. И. Выходец и др. – 2-е изд., перераб. и доп. – Старый Оскол : Изд-во ТНТ, 2014. – 167 с.
аб-8экз
	
34.5-5-05я7
О-539	
Олещук, В. А. Автоматизация производственных процессов в машиностроении : учебное пособие для вузов / В. А. Олещук, Т. А. Отряскина. – Комсомольск-на-Амуре : Изд-во Комсомольского-на-Амуре гос. ун-та, 2019. – 129 с.
аб-60экз
	
32.965-01я7
С 148	
Сазонов, Г. Г. Основы автоматического управления: учебное пособие для вузов / Г. Г. Сазонов. – Старый Оскол : Изд-во ТНТ, 2013. – 235 с.
аб-3экз
	
34.5-5я7
С 322	
Сергель, Н. Н. Технологическое оборудование машиностроительных предприятий : учебное пособие для вузов / Н. Н. Сергель. – Минск ; Москва : Новое знание; Инфра-М, 2013. – 731 с. – (Высшее образование. Бакалавриат).
аб-3экз
	
34.630.3я7
С 922	
Схиртладзе, А. Г. Технологическое оборудование машиностроительных производств. Отрезные, агрегатные, ГПМ, ГПС, АЛ. Эксплуатация и обслуживание станков: учебное пособие для вузов / А. Г. Схиртладзе, Т. Н. Иванова, В. П. Борискин. – Старый Оскол : Изд-во ТНТ, 2016. – 184 с.
аб-3экз
	
32.816.1я7
Ю 681	
Юревич, Е. И. Основы робототехники : учебное пособие для вузов / Е. И. Юревич. – 3-е изд. – Санкт-Петербург : БХВ-Петербург, 2010. – 359 с.+электрон. опт. диск.
аб-3экз

Электронные ресурсы.

ЭБС IPR SMART.

Афонин, В. Л. Интеллектуальные робототехнические системы : учебное пособие / В. Л. Афонин, В. А. Макушкин. – 4-е изд. – Москва : Интернет-Университет Информационных Технологий (ИНТУИТ), Ай Пи Ар Медиа, 2024. – 221 c. // IPR SMART: цифровой образовательный ресурс. – URL: https://www.iprbookshop.ru/142270.html (дата обращения: 10.09.2024). – Режим доступа: по подписке.

Булгаков, А. Г. Промышленные роботы. Кинематика, динамика, контроль и управление / А. Г. Булгаков, В. А. Воробьев. – Москва : СОЛОН-Пресс, 2021. – 486 c. // IPR SMART: цифровой образовательный ресурс. – URL: https://www.iprbookshop.ru/142007.html (дата обращения: 10.09.2024). – Режим доступа: по подписке.

Лебедев, С. К. Кинематика и динамика электромехатронных систем в робототехнике : учебное пособие / С. К. Лебедев, А. Р. Колганов. – Москва, Вологда : Инфра-Инженерия, 2021. – 352 c. // IPR SMART: цифровой образовательный ресурс. – URL: https://www.iprbookshop.ru/115127.html (дата обращения: 10.09.2024). – Режим доступа: по подписке.

Медведев, В. А. Моделирование роботов и робототехнических систем : учебное пособие / В. А. Медведев. – Москва : Ай Пи Ар Медиа, 2021. – 82 c. // IPR SMART: цифровой образовательный ресурс. – URL: https://www.iprbookshop.ru/108369.html (дата обращения: 10.09.2024). – Режим доступа: по подписке.

Медведев, В. А. Системы управления электроприводами промышленных роботов : учебное пособие / В. А. Медведев. – Москва : Ай Пи Ар Медиа, 2021. – 193 c. // IPR SMART: цифровой образовательный ресурс. – URL: https://www.iprbookshop.ru/108371.html (дата обращения: 10.09.2024). – Режим доступа: по подписке.

Механизмы перспективных робототехнических систем / А. К. Алешин, А. В. Антонов, В. А. Борисов [и др.] ; под ред. В. А. Глазунова, С. В. Хейло. – Москва : Техносфера, 2020. – 296 c. // IPR SMART: цифровой образовательный ресурс. – URL: https://www.iprbookshop.ru/108022.html (дата обращения: 10.09.2024). – Режим доступа: по подписке.

Новые механизмы робототехнических и измерительных систем / А. К. Алешин, Д. С. Бузорина, С. С. Гаврюшин [и др.] ; под ред. В. А. Глазунова, С. В. Хейло. – Москва : Техносфера, 2022. – 244 c. // IPR SMART: цифровой образовательный ресурс. – URL: https://www.iprbookshop.ru/127992.html (дата обращения: 10.09.2024). – Режим доступа: по подписке.

Форд, М. Власть роботов: как подготовиться к неизбежному / М. Форд ; перевод Н. Колпакова ; под ред. А. Каплана, В. Ионова. – Москва : Альпина нон-фикшн, 2022. – 326 c. // IPR SMART: цифровой образовательный ресурс. – URL: https://www.iprbookshop.ru/131613.html (дата обращения: 10.09.2024). – Режим доступа: по подписке.

ЭБС Znanium.

Автоматизация и роботизация строительства : учебное пособие / А. Г. Булгаков, В. А. Воробьев, С. И. Евтушенко, Д. Я. Паршин. – 2-е изд. – Москва : РИОР : ИНФРА-М, 2023. – 452 с. – (Высшее образование). // Znanium : электронно-библиотечная система. – URL: https://znanium.ru/catalog/product/2125177 (дата обращения: 10.09.2024). – Режим доступа: по подписке.

Иванов, А. А. Основы робототехники : учебное пособие / А.А. Иванов. – 2-е изд., испр. – Москва : ИНФРА-М, 2024. – 223 с. – (Высшее образование). // Znanium : электронно-библиотечная система. – URL: https://znanium.ru/catalog/product/2124918 (дата обращения: 10.09.2024). – Режим доступа: по подписке.

Москвичев, А. А. Захватные устройства промышленных роботов и манипуляторов : учебное пособие / А.А. Москвичев, А.Р. Кварталов, Б.В. Устинов. – Москва : ФОРУМ : ИНФРА-М, 2020. – 176 с. – (Высшее образование: Бакалавриат). // Znanium : электронно-библиотечная система. – - URL: https://znanium.com/catalog/product/1946454 (дата обращения: 10.09.2024). – Режим доступа: по подписке.

Рязанов, С. И. Автоматизация производственных процессов в машиностроении. Робототехника, робототехнические комплексы. Практикум : учебное пособие / С. И. Рязанов, Ю. В. Псигин. – Москва ; Вологда : Инфра-Инженерия, 2023. – 156 с. // Znanium : электронно-библиотечная система. –  URL: https://znanium.com/catalog/product/2092443 (дата обращения: 10.09.2024). – Режим доступа: по подписке.

ЭБС Юрайт.

Архипов, М. В.  Промышленные роботы: управление манипуляционными роботами : учебное пособие для вузов / М. В. Архипов, М. В. Вартанов, Р. С. Мищенко. – 2-е изд., испр. и доп. – Москва : Издательство Юрайт, 2024. – 170 с. – (Высшее образование). // Юрайт : образовательная платформа. – URL: https://urait.ru/bcode/542650 (дата обращения: 10.09.2024). – Режим доступа: по подписке.

Гидропневмосистемы робототехнического комплекса : учебное пособие для вузов / А. Н. Сова [и др.] ; под ред. А. Н. Совы. – Москва : Издательство Юрайт, 2024. – 212 с. – (Высшее образование). // Юрайт : образовательная платформа. – URL: https://urait.ru/bcode/544075 (дата обращения: 10.09.2024). – Режим доступа: по подписке.

Рачков, М. Ю.  Технические средства автоматизации : учебник для вузов / М. Ю. Рачков. – 2-е изд., испр. и доп. – Москва : Издательство Юрайт, 2024. – 182 с. – (Высшее образование). // Юрайт : образовательная платформа. – URL: https://urait.ru/bcode/538447 (дата обращения: 10.09.2024). – Режим доступа: по подписке.

Шишмарёв, В. Ю.  Организация и планирование автоматизированных производств : учебник для вузов / В. Ю. Шишмарёв. – 2-е изд. – Москва : Издательство Юрайт, 2024. – 318 с. – (Высшее образование). // Юрайт : образовательная платформа. – URL: https://urait.ru/bcode/542302 (дата обращения: 10.09.2024). – Режим доступа: по подписке.

Доступ из eLIBRARY.RU.

Антохин, Е. А. Предложения по созданию бронированного ремонтно-эвакуационного робототехнического комплекса / Е. А. Антохин, Ю. И. Леоненко, В. А. Шевченко // Робототехника и техническая кибернетика. – 2022. – Т. 10, № 3. – С. 172-178. – URL: https://www.elibrary.ru/item.asp?id=49484375 (дата обращения: 05.07.2024). – Режим доступа: для зарегистрир. пользователей. 

Данилин, М. Е. Предложения по организации виртуальных испытаний алгоритмов распознавания объектов в системах управления мобильных робототехнических комплексов / М. Е. Данилин, А. В. Заяра, В. Д. Федулов // Надежность и качество сложных систем. – 2023. – № 3 (43). – С. 100-106. – URL: https://www.elibrary.ru/item.asp?id=54661378 (дата обращения: 05.07.2024). – Режим доступа: для зарегистрир. пользователей.

Джаныбеков, Р. Ю. Проблемы в проектировании морских робототехнических комплексов / Р. Ю. Джаныбеков, И. Б. Аббасов // Международный научно-исследовательский журнал. – 2023. – № 11 (137). –URL:  https://www.elibrary.ru/item.asp?id=54894262 (дата обращения: 05.07.2024). – Режим доступа: для зарегистрир. пользователей.

Дудоров, Е. А. Робототехнические комплексы обслуживания подвижного состава российских железных дорог / Е. А. Дудоров, В. В. Кудюкин, К. А. Котова / / Известия высших учебных заведений. Машиностроение. – 2022. – № 9 (750). – С. 3-15. – URL: https://www.elibrary.ru/item.asp?id=49515565 (дата обращения: 05.07.2024). – Режим доступа: для зарегистрир. пользователей.

Ламберг, А. Р. Робототехнический комплекс как инновационная технология для машиностроительного предприятия / А. Р. Ламберг // Молодые ученые в решении актуальных проблем науки : сборник материалов Всероссийской науч.-практ. конф. студентов, аспирантов и молодых ученых (с международным участием). – Красноярск, 2023. – С. 1472-1474. – URL:  https://www.elibrary.ru/item.asp?id=54756910 (дата обращения: 05.07.2024). – Режим доступа: для зарегистрир. пользователей.
Михайлов, М. И. Роль практик в подготовке студентов по специальности «Промышленные роботы и робототехнические комплексы» / М. И. Михайлов, А. П. Лепший // Проблемы современного образования в техническом вузе : материалы VIII международной науч.-метод. конф. – Гомель, 2023. – С. 147-149. – URL:  https://www.elibrary.ru/item.asp?id=60037721 (дата обращения: 05.07.2024). – Режим доступа: для зарегистрир. пользователей.

Михайлов, М. И. Оптимизация робототехнического комплекса по критериям надежности / М. И. Михайлов, К. В. Лукьянчик, К. М. Михайлов // Вестник Гомельского государственного технического университета им. П.О. Сухого. -2023. – № 4 (95). – С. 5-13. – URL: https://www.elibrary.ru/item.asp?id=59740756 (дата обращения: 05.07.2024). – Режим доступа: для зарегистрир. пользователей.

[bookmark: _GoBack]Могильников, С. В. Подход к внедрению информационно-алгоритмического комплекса программно-аппаратных средств разработки робототехнических комплексов к тестовой эксплуатации / И. Б. Прямицын // Экстремальная робототехника. – 2024. – № 1 (34). – С. 414-421. – URL: https://www.elibrary.ru/item.asp?id=59758962 (дата обращения: 05.07.2024). – Режим доступа: для зарегистрир. пользователей.

Моделирование перемещения мобильного робототехнического комплекса для проведения регламентных операций по диагностике внешних поверхностей объектов морского базирования / И. Л. Ермолов, М. М. Князьков, Е. А. Семенов, А. Н. Суханов // Морские интеллектуальные технологии. – 2023. – № 4-3. – С. 68-75. – URL: https://www.elibrary.ru/item.asp?id=59676835 (дата обращения: 05.07.2024). – Режим доступа: для зарегистрир. пользователей.

Перспективы создания цифрового двойника изделия при разработке робототехнических комплексов / Н. В. Малютин, М. Д. Чижиков, Ю. Е. Еретин, А. С. Шалумов // Робототехника и техническая кибернетика. – 2022. – Т. 10, № 1. – С. 32-42. – URL: https://www.elibrary.ru/item.asp?id=48199085 (дата обращения: 05.07.2024). – Режим доступа: для зарегистрир. пользователей.

Перспективные сценарии применения робототехнических комплексов / А. Ю. Баранник, А. В. Лагутина, Е. А. Дудоров, А. И. Асхадеев // II Научно-практическая конференция по развитию робототехники в области обеспечения безопасности жизнедеятельности «RoboEmercom» : сборник материалов конференции. – Москва, 2022. – С. 42-53. – URL: https://www.elibrary.ru/item.asp?id=50031793 (дата обращения: 05.07.2024). – Режим доступа: для зарегистрир. пользователей.

Седельников, И. А. Методика разработки Web-приложения для управления робототехническими комплексами / И. А. Седельников, Д. С. Колтыгин // Вестник Астраханского государственного технического университета. Серия: Управление, вычислительная техника и информатика. – 2024. – № 1. – С. 56-63. – URL: https://www.elibrary.ru/item.asp?id=60235279 (дата обращения: 05.07.2024). – Режим доступа: для зарегистрир. пользователей.

Точилин, И. П. Особенности оценки инновационных проектов при управлении устойчивым развитием промышленных комплексов / И. П. Точилин // Вестник Тверского государственного университета. Серия: Экономика и управление. – 2024. – № 1 (65). – С. 228-240. – URL: https://www.elibrary.ru/item.asp?id=65311246 (дата обращения: 05.07.2024). – Режим доступа: для зарегистрир. пользователей.

Шипов, И. А. Моделирование навигационной системы наземного робототехнического комплекса / И. А. Шипов // Экстремальная робототехника. – 2022. – № 1 (33). – С. 46-50. – URL: https://www.elibrary.ru/item.asp?id=49986976 (дата обращения: 05.07.2024). – Режим доступа: для зарегистрир. пользователей.
